Mikroprogramozott vezérlo

Forras: Dr. Horvath Laszlé: Szamitastechnika IV. Processzorok,

szamitégépek, Puskas Tivadar Tavkézlési Technikum, 1996.
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Példa feladat:
készitsunk mikroprogramot az alabbi folyamatabrahoz:
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5.3. 4bra A szorzési algoritmus
szimbolikus folyamatabraja
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