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Vezérl6egységek fajtai és jellemzdi
A processzor elemei

ALU, regiszterek, adat utak, vezérlés

A vezérlés modellje

Forras: - haszn ---- j66 15_Control Unit -- Instruction cycyle & benne 8085.ppt

Constituent Elements of Program Execution




Flowchart for Instruction Cycle

Forras BohusM




Forras: - haszn ---- j66 15_Control Unit -- Instruction cycyle & benne 8085.ppt
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A vezérlbegységek csoportositasa a tervezés mddszere szerint

A huzalozott (random) logika azt jelenti, hogy a vezérlést valamilyen aszinkron vagy
szinkron sorrendi haldzattal valdsitjak meg. EI6nye a gyorsasag, hatranya a tervezés
bonyolultsaga, illetve az, hogy mddositas esetén tipikusan ujra kell tervezni.
Fazisregiszteres vezérlGegység esetén a tervezést egy részben kotott struktira segiti.
A hagyomanyos szinkron sorrendi hdlézat tervezéssel szemben itt a tervez6 nem
allapotgraf, hanem folyamatabra alapjan dolgozik. A fazisregiszter (ez lehet egy
szamlald is) tarolja a vezérl6 belsd allapotat, ennek értékét kell megfelelen atallitani
(pl. betodltéssel) illetve ennek értéke alapjan kell elallitani a kimeneti vezérlést
(dekéderrel, kombindciés haldzattal). A mddositas itt is problémat okoz.

A mikroprogramozott vezérl6egység a legrugalmasabb megoldas, itt mdédositaskor
kedvezs esetben csupan a ROM-ban tarolt mikroprogramot kell atirni. Ennek ara az,
hogy ez a leglassabb megoldas. M(kodését, fajtait és programozasat egy kicsit
bévebben megismerjuk.

Mikodésérdl az el6adason elhangzottakon tul érdekl6déknek ajanljuk: [1]: 95-100. o.
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A mikroprogramozott vezérlés

Mikroprogramozas: Wilkes
Forras: - haszn ---- Wilkes Microprogramming BestWay 1951.pdf

MATRIX A MATRIX B
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Forras: - haszn --- 16_Micro-Programmed Control --Putnam .ppt
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A mikroprogramozott vezérldegység felépitése
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Mikroutasitas formatumok

A mikroprogramozott vezérld un. mikroutasitasokat hajt végre. Egy mikroutasitis 3
részbol all:
<miiveleti rész>< feltétel rész>< cim rész>

Az i-edik allapotban, a mikroutasitas feltétel része kivélasztja a figyelni kivant feltételt. A
cimlogika a kivilasztott feltétel, és a mikroutasitas cimrésze fliggvényében elballitja a
kovetkezd mikroutasitas cimét. A mikroutasitas miiveleti része adja a kimenetet.

Forras: - haszn --- 16_Micro-Programmed Control --Putnam .ppt

Typical Microinstruction Formats

mAM =

INC(Increment)

JP(Jump)

JC(Jump Condition)
MK  uCM  uCIM

mOC mAM mADR
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Mikroutasitas formatumok

horizontalis
mOC mAM mADR
< CcwW >
vegyes
mAM mADR
mOC
vertikalis
mOC mAM mADR
- CW -
Elagazas - kévetkezd mikroutasitas cime
kettd6 cimmel
T
mOC mAM mADR
mOC mAM mMADR; mADR,
egy cimmel
mOC mAM mADR
valtoz6 formatummal
C mADR
C mOC mAM
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A mikroprogram szerkezete

Forras: - haszn --- 16_Micro-Programmed Control --Putnam .ppt
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Mikroprogram elagazas
Forras: - haszn ---- Ch_15_95-rev3-1 Micro-programmed control .pdf

Rev. 3.1 (2006-07) by Enrico Nardelli

Elagazas vezérlés: 2 cimmezd

- cimek az ugras és a nem ugras eseteire
- hosszabb CW

Elagazas vezérlés: 1 cimmezd

- cim az ugrashoz, nem ugras estén +1
- rovidebb CW, lassubb



Eladgazas vezérlés: valtozd utasitds formatum

- csak ciminformaci6 vagy csak vezérl6 informacid
- hatrany: hosszabb mikroprogram

A mikroutasitas-ciklus
1. mikroutasitas olvasas MM-bdl
2. mikroutasitas beolvasasa a mIR-be
3. vezérlbjelek generalasa a CPU-nak és a rendszersinnek; és informacio a
kovetkez6 mADR generalashoz
4. kovetkez6 mADR meghatarozasa az alabbiak szerint
a. JUMP feltétel és a kovetkez6 cim az mIR-ben
b. IR és ALU flagek
c. a MAR-ban lévé allapot informacié
5. akodvetkezd mikroutasitas cimének betoltése a MAR-ba, amely lehet
a. ajelenlegi cim +1
b. ugras
i. Uj mikro-procedura ugyanabban a gépi utasitasban
ii. Uj mikro-procedura egy 4j gépi utasitasban
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A huzalozot és a mikroprogramozott vezérlés 6sszehasonlitasa

A mikroprogramozott vezérlés
olcsébb
sokkal kénnyebb ellenérizni és mddositani
A huzalozott vezérlés gyorsabb
A mikroprogramozott vezérlés f6ként CISC architektirakhoz haszndlatos,

mig RICS architekturdkban huzalozott vezérlést alkalmaznak.
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Mikroprogram készitése

Forras Horvarth L

lllusztrativ példaként [HORVATH] alapjan elkészitjik egy egyszeri folyamatébra
mikroprogramjat.




Itt van maga a feladat: binaris szorzas ismételt 6sszeadassal
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